
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ACADEMIE DE NANCY-METZ Baccalauréat Général Session 2006 
Série : S Sciences de l’Ingénieur Durée : 3 heures 

Epreuve : Sciences de l’Ingénieur 
Partie B : « Activités pratiques » 

Coefficient : 5 (avec PPE) 

 
 

Support de l’épreuve :  Pilote automatique AT-50 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

 

DOSSIER TECHNIQUE 

CONTENU DU DOSSIER TECHNIQUE  : 
 

Ce dossier comporte 8 pages. 
3 pages A4 (page 1 à 3) et 5 dessins format A3 (Doc1 à Doc5) 

 



Dossier technique : 
 
 

1 – Fonction globale : 

  
Maintenir un cap donné sur un voilier. 

  

Rappel :  Le cap est l’angle formé par la direction Nord magnétique et l’axe du bateau. Le compas 
est l’instrument qui mesure le cap. 

 
2 – Fonction d’usage : 

 
 
 

3 – Schéma de principe de l’action du pilote automatique sur le gouvernail : 
 

 
Un bateau est dirigé à l’aide d’un gouvernail placé à l’arrière du bateau. 
 
Il est constitué d’une barre franche et d’un safran immergé. 
 

Le pilote automatique est destiné à remplacer le barreur sur un bateau. 
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FONCTION « Traiter l’optimisation de la correction » : 
 
 
 
Fonctionnel niveau II : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Solutions techniques retenues : 
 
Fonctionnel degré 1 : 
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Schéma structurel du pilote automatique AT50 : 
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Les amplificateurs intégrés linéaires 
sont alimentés sous 8v. 











 


